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Spusténi programu Field-Map Data Coll. — vybér projektu
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Uvodni okno
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Kliknutim na zalozku Map se zobrazi stromova situace



Zalozka Map Zde se nachazi jednotlivé vrstvy projektu — ,,pokud chci zaméfovat (nebo
hledat) stromy, volim vrstvu Rlstové misto, pokud lezici stromy, tak volim
vrstvu Projekce lezicich kusu atd....”
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Zde se nachazi zalozky jednotlivych vrstev projektu, které mj. obsahuiji pfislusné databaze,
tedy: ,pokud chci vyplinit atributy ke stromu nebo leZicimu kusu, volim zdloZku Rastové misto,
pokud lezici stromy, tak volim zdlozku Projekce lezicich kusu atp...."
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Pred zapocetim meéreni je nutné zadat vysku vytycky a pristroje
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Krok 1: aktivace zaddavaciho okna

Krok 2: zadani vysky pfistroje (laseru)

Krok 3: zadani vysky vytyckové odrazky



STANICENI — provadi se pro pFipojeni Field-Mapu do realné polohopisné situace, provadi se pfi
kazdé zméné stanovisté, nebo vypnuti pocitace (,,Field-Map sam nepoznd, kde je, ani si to po
obédé nepamatuje.). Staniteni se provadi bud’ na kolik (vrstva KOLIKY) nebo na Zivy strom (ve

vrstvé Riistové misto) STAN |EEN|' NA KO LiK
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STANICENI NA KOLIK - POKRACOVANI (2.)

Waiting for data ...
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STANICENI NA KOLIK - ZAVER
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STANICENI NA STROM
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Vyhledani stromu a aktualizace stromovych atributu
- Informace mapéra: ,Strom 114319, tloustka 590.“

Krok 1: volba vrstvy Rustove misto
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Krok 3: prechod z mapy (s
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stromu — je moZzny dvéma zpUsoby:
a) Sipkou

b) Kliknutim na zaloZzku Rustove misto



Vyhledani stromu a aktualizace stromovych atributt
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Zamereni nového stromu T e p—
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Zameéreni nového stromu — vyplnéni atributu
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SMAZANI STROMU A JINE

Smazani stromu
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Vyhledani leziciho kusu kmene a aktualizace jeho databaze

- Informace mapéra: ,lezici kus 114539, rozklad 4.”
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Zamereni nového leziciho kusu
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